AlltronicsPerua
DTX S G n S O r FO toe I é C t ri CO AUTOMATIZACION INDUSTRIAL .

Serie Z / BGS'Z”M

Tipo Cable

» Alta Performance a Bajo Costo! Se ofrecen todos los modelos
con ahorro de costo y espacio.

» Serie ZR-Q. {Es ideal para la deteccién de objetos trasparentes!
Botellas y Iaminas de pléstico, etc.

» Serie ZR-X/QX, haz coaxial. jDeteccién por medio de una
estrecha apertural

» Serie BGS-Z. jAlta performance en un tamafio pequefiol
iSensor durarero! Resistente a impactos 100G vy calificacién [P67.

Tipo recto Tipo convergente

?71

ZT-1200N /' ZT-1200P ZD-LO9N/ZD-L09P
ZT-1200CN /ZT-1200CP ZD-LO9CN /' ZD-L09CP
Para manejo de materiales
(ZR-350)

Tipo retro reflexivo Tipo difuso (incluye tipo divergente)

Industria de las bebidas y y
(ZR-QX200) ZR-350N /' ZR-350P fuso

ZR-350CN /ZR-350CP ZD-70N/ZD-70P
ZD-70CN_/ZD-70CP

Divergente
ZD-W20N /ZD-W20P

aQ
>§ ; ZD-W20CN,/ZD-W20CP

Tipo BGS Tipo LED coaxial

Y

Coches sobre la linea
de produccion
(ZT-1200)

BGS-Z30N,/BGS-Z30P Uso general
BGS-Z30CN,/BGS-Z30CP ZR-X250N /' ZR-X250P
BGS-Z10N,/BGS-Z10P ZR-X250CN /ZR-X250CP
BGS-Z10CN,/BGS-Z10CP Objetos transparentes
ZR-QX200N /' ZR-QX200P
PCB ZR-QX200CN,/ ZR-QX200CP

(BGS-Z10N)
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Sensor fotoeléctrico

Aplicaciones Generales

+ Resistencia a impactos 100G, calificacion IP67. j{Sensor duradero!
- Serie ZR-QR, ideal para deteccion de botellas PET, objetos transparentes, etc
« Modelos estandar para el ahorro de costos.

Caracteristicas

Tiempo de respuesta Prevencién a inferferencias

500/ psec \ Q Con una funciéon de prevencion
Aconsejado para objetos de diafonia incorporada, es
en rapido movimiento posible montar dos sensores de

lado a lado sin interferencia

mutua. BL-100-POLF
. . .. (Utlice el nuimero de parte
Aplicaciones panorémicas ZD-W20 BL-100-POLF para sensores
El tipo divergente ZD-W20 tipo unidireccional)
proporciona un haz de gran . .y
angulo que puede ser utilizado Calificacién IP67
para detectar laminas iManga hacia abajo!
transparentes mediante  la La impermeabilidad es

recoleccion de la luz reflejada probada de acuerdo a IP67.
desde la superficie del material

Rigid design for high resistance Previene que el sensor se
to mechanical shock dafie cuando esta siendo

Rugged 100G shock rating @ Orificios de montaje roscados

montado
Especificaciones
retro-reflectante de vidrio

Tipo de Cable NPN ZT-1200N ZR-350N ZD-70N ZD-LO9N ZD-W20N ZR-Q200N

PNP ZT-1200P ZR-350P ZD-70P ZD-LO9P ZD-W20P ZR-Q200P
Conector tipo M8 NPN ZT-1200CN ZR-350CN ZD-70CN ZD-LO9CN ZD-W20CN ZR-Q200CN

PNP ZT-1200CP ZR-350CP ZD-70CP ZD-L09CP ZD-W20CP ZR-Q200CP
Distancia de deteccion 12m 3.5m (V-61 reflector) = 70cm 1-9 cm 1-200 mm 2 m (V-61 reflector)
Tiempo de respuesta 0.5 mseg
Tamano del punto 1.5m © 12 metros 350mm © 3.5 metros | 100mm © 700mm 12mm © 90mm 30mm © 50mm 300mm © 2 metros
Modo de func. Luz encendida/oscuridad, seleccionable
Histéresis Nulo 20% Max 10% Max 20% Max NIL
Fuente luminosidad Red LED
Ajuste sensibilidad Potenciometro 1 vuelta (240 grados)
Control de salida Colector abierto NPN o PNP, 100mA Max / 30V DC
Voltaje de alimentacion DC 10 - 30V incluye 10% de rizado
Consumo de energia 20mA Max
Indicador LED Indicador dual (Salida: Naraja, Normal: Verde)
Categoria proteccion P67
Resistencia a impactos 100G (1,000m/S$)
lluminacién ambiental Luz solar: 10,000 lux Max., Lampara incandescente: 3,000 lux max.
Temp/humedad funcionamiento —25 a 55°C / 35 a 85% HR
Materiales ABS con fibra de vidrio (Cubierta), PMMA (Lentes)
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Retro-Reflexivo con LED Coaxial
El mejor detector de pldsticos transparentes / vidrios

- Fuente de LED coaxial que proporciona una alineacion muy ajustada al objetivo

- La alineacion del sensor se facilita gracias al brillante punto proyectado por el LED

- Rapida respuesta de 250 useg (tipo haz coaxial ZR-X)
- Modelo estandar ZR-Q (Tipo general) universal y ZR-QX (Tipo haz coaxial) para

aplicaciones en plasticos y vidrios.

Caracteristicas

iZona muerta cerol!

El sensor no tiene ninguna zona muerta en el campo de
deteccion. Esto lo hace ideal para utilizarse en
transportadores donde cambia la posicion del objetivo

Zona muerta
Reflector Reflector

Bw | B=

Sensor tipico

No zona muerta

Precisién de repeticion

Precision de la repeticion muy
exacta, entre 0.2 - 0.3mm para
el tipo BGS. Incluso los tipos
unidireccional y retro tienen
0.3mm de precision (¥).

* =Probado en el punto medio
del rango de deteccion.

0.2 - 0.3mm

Especificaciones

Modelo

Rretro reflexivo para transparencia

Cablede2m M8QD 4 pines Cablede2m M8QD 4 pines Cablede2m

ZR-QX200N
ZR-QX200P
0 - 2 metros (Reflector P250F)

Tipo NPN ZR-Q200N ZR-Q200CN
PNP ZR-Q200P ZR-Q200CP

Distancia de deteccion 0.01 - 2 metros (Reflector V-61)

Tiempo de respuesta 0.5 mseg

tamaiio del punto @300mm /a2m

Modo de funcionamiento Luz encendida/Oscuridad, seleccionable

Indicador LED Salida: Naranja, Normal: Verde

Fuente de iluminacién Red LED

Ajuste de sensibilidad Potenciometro 1 vuelta

Control de salida Colector abierto NPN o PNP, 100mA max / DC30V

Voltaje de alimentacion DC 10 - 30V, incluyendo 10% de rizado

Consumo de energia DC 10 - 30V, incluyendo 10% de rizado

Categoria de proteccion IP 67

Resistencia a impactos 100G (1,000m/S")

lluminacién ambiental

Temp/humedad funcionamiento —25 a 55"C/ 35 a 85 HR

Materiales ABS (Cubierta), PMMA (Lentes)

@60mm / a 2m

Salida: Naranja

Gran variedad de sensores para diversos

tipos de botellas.

Las botellas de vidrio y plastico
vienen en diferentes
formas/tamanos y con muchos
diferentes contornos, lo cual
requiere efectuar pruebas de
campo para determinar el
mejor  sensor para la
aplicacion.

La serie Z es ofrecida tanto con
fuente LED Coaxial como
convencional para proveer una
solucion para la deteccion de
cualquier tipo de botella.

LED Coaxial

La fuente de iluminacion LED
coaxial proporciona una
alineacion muy ajustada al
objetivo, donde la alineacion del
sensor es muy sencilla gracias
al intenso punto luminoso
proyectado por el LED.

Rretro reflexivo polarizado
(Haz coaxial)

M8QD 4 pines
ZR-X250N ZR-X250CN4
ZR-X250P ZR-X250CP4

0 - 2.5 metros (Reflector V-61)

ZR-QX200CN4
ZR-QX200CP4

@60mm /a2m

Salida: Naranja, Normal: Verde

Luz solar: 10,000 lux max., Lampara incandescente: 3,000 lux max

"Los conectores M8-QD con 3 pines para equipos europeos”, estan disponibles con el cédigo de extension -CN(P)3, por ejemplo, "ZR-QX200CN3".
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Sensor fotoeléctrico
LED tipo BGS

Aplicaciones de Uso General

- Los sensores BGS (Tipo Supresor de Ruido de Fondo) no estan influenciados
por el ruido de fondo, disponibles con LED convencional como fuente luminosa.

Caracteristicas

Respuesta en 500p seg

Aconsejado para objetos
en rapido movimiento.

LED con haz angosto de
alta energia
El punto de luz del LED puede

verse facilmente incluso en un
entorno luminoso que facilita le

\

Amplia proyeccién del punto luminoso

El tipo de LED de los sensores
BGS proyecta un amplio punto
de 6 mm el cual no se vera
afectado por los pequenos |
orificios del circuito impreso.o
protege de danos cuando se
gira mas alla del extremo final.
Para circuitos impresos que
puedan tener orificios mas
grandes, el BGS-Z30 tiene un
punto proyectado de 18mm

>

Potenciémetro de ajuste de 4 giros

instalacion. Cuenta con un potenciémetro 4 wm pot.
de ajuste incorporado de 4 \
giros, para un ajuste preciso de
la distancia de deteccion.
El potencidbmetro tiene un
embrague deslizante que lo
protege de dafos cuando se
gira mas alla del extremo final.
Especificaciones
VA
BGS-7 larga distancia
Tipo NPN BGS-Z30N BGS-Z30CN BGS-Z10N BGS-Z10CN
PNP BGS-Z30P BGS-Z30CP BGS-Z10P BGS-Z10CP
Distancia ajustable 50 - 300 mm (1) 20 -100 mm (*1)
Distancia de deteccion 10 - 300 mm (*1) 5-100 mm (*1)
Tiempo de respuesta 500us
Tamaiio del punto @30mm / 300mm @10mm / 100mm

Histéresis (blanco a blanco) 5%
Modo de funcionamiento
Indicador LED

Fuente de luminosidad
Ajuste de sensibilidad
Control de salida

Voltage de alimentacion
Consumo de energia
Categoria de proteccion
Resistencia a impactos
lluminacién ambiental
Temp/humedad funcionam
Materiales

Salida: Naranja, Normal: Verde
LED Rojo
Potenciometro sinfin de 4 giros

30mA max
IP 67
100G (1,000m/S?)

—25 a 55°C /35 a 85% HR
ABS (Cubierta), PMMA (Lentes)

3%

Luz encendida / oscuridad, seleccionable

Colector abierto NPN o PNP, 100mA max / DC30V
DC 10 - 30V, incluyendo 10% de rizado

Luz solar: 10,000 lux max., lampara incandescente: 3,000 lux max

"Los conectores M8-QD con 3 pines para equipos Europeos" estan disponibles con el cédigo de extencion -CN(P)3, por ejemplo, "ZR-QX200CN3”
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Sensor fotoeléctrico

Diagrama del Circuito

Salida NPN ) Emisor tipo unidireccional )
Marrén @ Marrén @
e —— i 010~30V DC O 10~30V DC
- ! circuito de _
1|2e ‘ O Salida de Control 3c
s 3 Azul @ Ca Azul @
| D — ooV Oov
R Marron @
1 010~30V DC
o8 ! Negro @
3% : O Salida de Control
% i
| ooV
Dimensiones
Tipo Uso General excepto BGS Tipo BGS
Indicador de salida (Naranja) Potenciémetro Indicador de salida (Naranja) Ajuste de sensibilidad

Tipo LED: Indicador normal (Verde) ‘

N, I
Tipo LED: lindicador normal (Verde) H 8@/@

Luz encendia/oscuridad
selector

Hoa@

selector

Comentario: Tipo ZR-QX (haz coaxial para deteccion de transparentes) tiene un solo LED
(Naranja para el indicado de salida).

20 ‘

Tipo de
Conector

1 | 20 "
o~ p— o~
Tipo 3) T
conector M3 P05
‘ —| u < Tipo - Tipo de ~
o R EE— & conector ®|  Conector &
Al . i
=T emisor/receptor de OOF¥'—/ 7
u \ tipo coaxial o
tipo de emisor a través

M8 conector

Ty o
Eje dptico

Emisor de tipo reflectante ¢ 3.8 cable

M8 conector

¢ 3.8 cable

<Cable> <Configuracién 3 pines> <Configuracion 4 pines>
Marrén : DC10~30V _

Azul  : Tierra ©  ®DC10~30V

Negro : Control de salida © @ Qov

@ Control de salida

Gris  : Laser apagado (tipo Laser solamente) 3 ov

(NPN conectado a GND / PNP conectado a 10- 30VDC)

Méscara ranurada BL-160-SK

Soporte estandar BEF-W100-A
(Para tipo unidireccional)

Accesorio para sensores tipo M8 QD

Soporte estandar BEF-W100-B

Accesorio para sensores tipo cable

@ Control de salida

Méscara metdlica (SUS)
con ranura BL-100-M1
(Para tipo unidireccional)

Luz encendida/oscuridad,

@ DC10~30V
(@ Léser apagado (Tipo Laser solamente
(NPN conectado a GND / PNP conectado a 10-30VDC)

1.2 ©
== 21.2 8 a 56 c 205 oS
= Al =
\
; L7‘
14 29.3 o| I — @1 l I] )
~|ol ®
87| 263 g 2 - e Y g Q g . K
M 12 212 I P 0 m/ I
2 901
IFR: 2\ K ﬂ g [ 2 52
<« — —
3 [f - 4-R1/[.6 P
el ke ST R < 455°
© f PRE 55
i oy 1l d
A ‘DH:x ? € 3 -
N ng ~§;\ H Tipo |Tamano | Adjuntoa | Tamafio de objeto (Min)] Rango de Escaneo (Unidad: mm)
- ~ Slita | 0.5mm | Receiver,Emitter | 0.4mm 0.8mm
NWL 9° Slitb | 1mm Receiver,Emitter | 0.6mm 2.5mm
T 3_@ s Slitc | 2mm Receiver,Emitter | 1.5mm 5mm
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Sensor fotoeléctrico
Reflector para tipo LED

Reflector estandar V-61

Reflector pequefio V-42

Mini Reflector P45A

- —1©
O)' [s2]
8 N 59 g
<
: for M3
j jI] —0
ol | [19] 40 011 ||| 6 5.5 51 6o
50.9 s 8 23
Reflectores tipo LED coaxial
P250F PL20F PL10OF
(Estandar, ZR-QX200) (Opcional) (Opcional)
516 61
47 P44 3
&z 20.2 32
f ¢3.8 || 18.2 2
oo it g
©
B
e ] T'
of | F2 T
Opciones

Reflector estandar V-61
(Excepto ZR-QX200)

PL20F (Opcional)

\
-

JCN-S : M8 tipo recto

"

JCN-L :2metros
JCN-5L :: 5 metros
JCN-10L :: 10 metros

: 2 metros
: 5 metros
JCN-10S : 10 metros

75

Reflector pequeno V-42

JCN-L: M8 tipo forma de L

Reflector diminuto P45A

PL10F (Opcional)
\

-

Protectores para soportes de montaje
LK-S01

)

LK-S02

o
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Distancia de deteccion para reflectores

ZR-QX 4.0 2.8 1.0

(Unidad: metro)

BL-100-POLF: Filtro para prevencion de
interferencia para ZT-1200



Referencia

(tipico)

Exceso de ganancia

100
2
g
o
g
8 10
()
©
o
g
&
1 Nivel de operacion
0 10 20
Distancia de Deteccién (m)
Exceso de ganancia
100
8
g
g Ancho: 2mm
§ 10 Angho: 1mm
o
o
2 Ancho; 0.5mm
g
&
1
Nivel de operacion
0 5 10

Distancia de Deteccién (m)

Punto de operacién Y (cm)

Punto de operacién Y (mm)

Area de deteccion

30
20
0 5 10 15
10
20 Emsox\_/
Q@
Receptor

Distancia X (m)

Area de deteccion

X
@lﬁ
40 Receptor

Distancia X (m)

Sensor fotoeléctrico

Tamaio de punto

Aprox. ¢850mm|
Aprox.¢700mm
Aprox. ¢450mm
Aprox.¢150mm

0O 2 4 6 8 10 12
Distancia de Deteccién (m)

Exceso de ganancia

Area de deteccion

Tamaio de punto

Desviacion angular
con hoja grado de Diamante

0 40 80 120 160 200 240 280

Distancia de Deteccién (m)

x
50 100 150 200 250 300
Distancia X (m)
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40
[—— Angulo receptor |~ ===~ -Angulo sensor|
100 Aprox.¢350mm 3.5 [Reflector Reflector
= Aprox.$270mm
. E Aprox.¢190mm L 30 %) g?
S > Aprox.¢110mm B
E 25| % |¢
s Vet & l xg_ 25 L
5}
S 10 V“s g 8 5| senser Senr
8 o =3 4 4 £ 7| cradode Grado de
9 ° 4 4 2 1.5/ damante damante
4 (Grgdo do o & | ooxi0omm Vi (100x100 mm)
9 damante o It
i 100x100 mm 5 10 [}
a Emisor : “
15 = 05 AR
1 Nivel de operacion X[ Receptor 1 M
o 1 2 3 4 5 ¢ 0 1 2 3 4 40 30 20 10 O 10 20 30 40
Distancia de Deteccién (m) Distancia X (m) Distancia de Defeccién (m) Angulo (°)
Desviacién angular Desviacién angular
con P45A con V61 /V42
15 40 -
| —Angulo receptor [—Angulo receptor | =-=-+ Angulo sensor
[Reflector:P45A 3.5 [Reflector n Reflector
n
v 30 v " 4
104 < 25) 1 5 n
>< > ) 1
Sensor
3 s 2 20/ sensor 1
< < n
S o V42 1
2 215 [
a 5 o [}
10 [}
mnon
05 o
1 1
40 30 20 10 O 10 20 30 40 40 30 20 10 O 10 20 30 40
Angulo (%) Angulo (°)
Exceso de ganancia Area de deteccion
Papel Bianco
100 40 o etancia) (90% Reflectancie)
'E 30
o =
g > 20
5 =
g Papel Blanco(90% Reflectancia) Q1 0
> 10 Papel Gris(18% Reflectancia) S0
o Papel Negro(6% Refiectancia) g
2 s 10
Q el
m‘,z‘ 2 20
< 30
Papel Negro
1 40 ? (6% Reflectancia)
Nivel de operacion

S S

<
N

<
w

\Z!

BGS-Z

N

(vo)

9 b
< 9 =~ N N () .

N (D)

N
Z

DM-18T

Accessory

N
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N
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BGS-Z

BGS

Accessory
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Sensor fotoeléctrico

Referencia (tipica)

ZD-70

Exceso de ganancia

Area de deteccion

Tamaiio de punto

ZD-L09

ZR-QX200

ZR-X250

15
Aprox.¢100mm|
100 10 Blanco Aprox.¢B5mm
= 90%(reflectancia) Aprox.g40mm
S
8 > 5 l
] | = /
5] Papel Blanco (reflectancia de 90%) :g i
5 10 Papel Gris reflectancia de 18%) s o -
© Papel Negro (eflectancia de 6%) g o ?\
e 8 5| Vo ! t
8 o 6% (refloctanci
x c
i & 10]sensor
L Nivel de operacion 15 Paper
0 50 100 0 300 500 700
Distancia de Deteccién (cm) Distancia X (cm) Distancia de Deteccién (mm)
Exceso de ganancia Area de deteccién Tamafio de punto
100 _
Papel Blanco (reflectancia de 90%) E Gris 90%ireflectancia) Aprox.¢ 12mm
Papel Gris (reflectancia de 18%) = 18%(reflectancia) Aprox.¢9mm
: > Aprox.g8mm
f’—, Papel Negro (reflectancia de 6%) < 2 l
2 pe]
2 8 B
& 10 g0 I e
3 H t t
9 o 2| 20 40 60 80 100 120
¢ s
i & Sensor
=
! Nivel de operacion ‘ X paper
0 50 100 0 30 60 90
Distancia de Defeccion (mm) Distancia X (mm) Distancia de Deteccién (mm)
Exceso de ganancia Area de deteccion Desviacién angular 140 Area de interferencia
—— 8 anguo de ----Bingode
100 40 reflector se canbia reflector se canbia
— OF 120
E 30 E30
i~y < 100
o 2 5 it x| 4 £ !
o % 10 /\ 8 e S Snéreade merforencia . *
g 8 3 20 [l 2 %
8 Grado de 3 Of_05 10 15 20 25-30 35 S Sensor h Sensor 3
.g gg’;‘gemm 3 10 \/ T; :1‘ g 60 Areadelnlsnerenciax
S S
g ‘% 20| sonsor 510 T 40 e
& = 30 > 2 I \ Y
40 X \ 20
Nivel de operacion Reflector:P250F N ReflectorP250F
0 1 2 3 4 40 30 20 10 0 10 20 30 40 0 10 20 30
Distancia de Defeccién (m) Distancia de Deteccién X (m) Angulo (%) Distancia de Defeccién X (m)
Exceso de ganancia Area de deteccion Desviacién angular Area de interferencia
—aagnce T Gl 140
reflector se cambia tor se cambia|
100 40 _ Reflector:v6 1 N ReflectorV61 120
< 30 £ 30 1
S = 1
2 2 < n RiE Eloo -
2 5 10 B " ks Sin drea de Interferencia
E 8 220 1" > 80
38 g Of<os 10 15 20 8 Seneor 1" Sensor 38
° ° 10 25 30 35 3 i 5 60 Area de Interferencia
o © 20 2 il a sensor|—%
8 £ Sensor 510 I 40
& £ 30 > 2 I \
: 40 M \\ 20
Nivel de operacion Reflector:V61 o N Reflector:V61
0 1 2 3 4 40 30 20 ]O 0 10 20 30 40 0 10 20 30
Distancia de Deteccién (m) Distancia de Deteccién X (m) Angulo (%) Distancia de Deteccién X (m)
Exceso de ganancia Area de deteccion Desviacién angular Tamaiio de punto
3.0 TEmgma ~T-Ehngloce |
100 = 15 = " | #50mm #150mm
f % Yi ¢ 1 YJ ¢ $100mm $200mm
3 5 2 20 Lo |
5 = VT K] . 1 ‘
5 a2 g 8 n V-61 5
S 10 8 L 2 e 3 ‘
° \ 8 o V-42 il
g TS 2 290 T
¢ [EEN s 3 i
"‘" a ™1
rado de
Bk 8|S RN
1] B S| Reflector 0 T R Y N R N N
0 2 40 30 20 10 O 10 20 30 40 0 05 10 15 20

Distancia de Deteccion (m)

Distancia X (m)
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Referencia (tipica)

Sensor fotoeléctrico

ooupjg
opis|
oloy|
plubipN|
UQLIDW|
Inzy
O|jHPwy|
oiBaN

Area de deteccion 50 Area de interferencia Tamaiio de punto 2 Hysteresis
12
25mm 25
9 100mm  200mm 300mm 40 20mm
£ 6 Sin érea de Interferencia “omm 15mm l 6%100%
S = — 20
5 s » | =
g 0 g 20000 s
aé)_ 3 § 20 Area de Interferencia g\ 18%/90%
o a X T 10
'g 6
2 ol 10 T
5° 5 B 5
12 x (Blanco 90%) L om0
50 100 150 200 250 300 0 50 100 150 200 250 300 0 100 200 300
Distancia X (mm) Distancia de Deteccién X (mm) Distancia de Defeccion (mm) Distancia de Defeccion (mm)
BGS-Z30 Respuesta de color Respuesta Material
Distancia de Blanco 300 mm B
300 aggﬁ‘f“
I I 300 P
z [ T |2 BB
E E - a
£ 200 Il s g o
9 9 200
: i 5 g Wp G
8 I & H”H H”H
3 3 HHH
.g]OO .g 100 100mm
L L
°g;§gvz§g>>z 0= T 8% oF 70 2%
S 35985238 3 & =8 3% 4% &3
s °© 2 S = o = z 83§ 95 83
) o g & 3 &
3 o
8§ 5 %
g
Area de deteccion 50 Area de interferencia Tamaiio de punto Hysteresis
12 s 10mm ]
6mm
9 40mm 60mm 80mm 100mm 40 &mm
E 4 _ Sin érea de Interferencia 10mm .
- [3 —_
> 3 £ 3 ¢ = 69%/20%
r > - .2
< 5
§_ 3 = é 20 “Area de Interferencial é 18%190%
L 6 o 2
£ = 10 90%:90%
& | | R ——
12 H, Blanco en 90% de reflectancia
X (100 x 100 mm) (Blanco 90%)
50 100 150 0 50 100 150 0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Distancia X (mm) Distancia de Deteccién X (mm) Distancia de Defeccion (mm) Distancia de Defeccion (mm)
BGS-Z10 Respuesta de color Respuesta Material
CITERnEgn
I gl 714 97 7 7
E E
9 o
g 70 8 700
ST RRRENN 25mnnng
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e % ll
'§ 40 ‘E 40 40mm
3 3
0 s 7z o0
3 8 g 8 5 3
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